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1)
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4)

5)
6)
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8)
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Describe brevemente el contador asincrono e indica sus ventajas e inconvenientes.
Define en que consiste la situacion de overflow de un circuito aritmético y cuando se
produce.

Describe brevemente la estructura de una GAL como dispositivo secuencia basado en
macrocelda.

Disefia de forma esquemética un contador programable a partir de un contador no
programable y otros elementos.

Indicalafinalidad de un buffer bidireccional triestado y como se conecta.

Define un array de 10 elementos de tipo int y accede a quinto elemento del array.
Indica el tamafio ocupado por este array en bytes.

Realiza un bucle en C que se g ecute mientras € bit D3 (cuarto bit) del puerto 2 esté a
1y se pueda gecutar cero veces.

¢En qué consisten las interrupciones autovectorizadas?

Indica la localizacion de los registros IX y PC del procesador genérico y explica

brevemente su funcioén.

10) Enumera las instrucciones en lenguaje ensamblador de que dispone e 8051 para

realizar el direccionamiento directo, indirecto einmediato y pon un gjemplo de cada.
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