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1.1. Descriptores de la asignatura: 

Componentes y Sistemas Electrónicos. Principios y técnicas de control de sistemas y procesos. 

1.2. Descriptores de la asignatura (en inglés)2: 

Electronics Systems and components. Basis of Industrial process control techniques.  
2Para su inclusión en el Complemento Europeo al Título 
 
2. Situación de la asignatura. 

2.1. Prerrequisitos: 

No hay prerrequisitos 

2.2. Contexto dentro de la titulación: 

La asignatura se encuadra en el segundo ciclo de Ingeniería Industrial. Esta asignatura proporciona a los 
alumnos los conocimientos básicos de componentes electrónicos y de sistemas de control.  

2.3. Recomendaciones: 



 
 
3. Objetivos: 

El propósito de esta asignatura es iniciar y reforzar el conocimientos de los 
alumnos en el campo de los sistemas Electrónicos y Automáticos. 
 
 
The aim of this subject is to introduce and reinforce the students 
knowledge to the basis of the Electronic and Automatic system 
theory. 
 
 
 
4. Técnicas docentes. 

4.1. Técnicas docentes utilizadas: 

   Sesiones académicas de teoría 
   Sesiones académicas de problemas 
   Sesiones prácticas en laboratorio 
   Seminarios, exposiciones y debates 
   Trabajo en grupos reducidos 
   Resolución y entrega de problemas/prácticas 
   Realización de pruebas parciales evaluables 
   Otras: Especificar 
   Otras: Especificar 

4.2. Desarrollo y justificación: 

Las clases teóricas se realizarán en sesiones de una y dos horas por semanas sumando un total de 45 
horas. En ellas se presentarán los conceptos teóricos. 
Parte de esas horas teóricas se dedicarán a sesiones académicas de problemas. En dichas sesiones se 
plantearán y resolverán problemas prácticos.   
Las clases prácticas se realizarán en sesiones de 3 horas por semanas sumando un total de 45 horas. En 
ellas se realizarán prácticas de componentes electrónicos y sistemas de control. 
Las clases prácticas implican por parte del alumno la resolución de un conjunto de enunciados y entrega de 
memoria. 
 
 
 
5. Temario desarrollado: 

Tema 1: SISTEMAS ELECTRÓNICOS 
 
1.1 Introducción. 
1.2 Leyes Fundamentales. 
1.3 Amplificador Operacional. 
1.4 Convertidores A/D y D/A 
1.5 Convertidores de potencia. 
 
Tema 2: DISEÑO DE SISTEMAS DIGITALES AVANZADOS 
 
2.1 Introducción 
2.2 Bloques digitales 
2.4 Máquinas de estado 
 
 
Tema 3: SISTEMAS DE CONTROL DISCRETO 
 
3.1 Introducción 
3.2 Modelado de sistemas discretos 
3.3 Autómatas programables 
3.4 Diseño de controladores discretos 
 
 
 



Tema 4: SISTEMAS DE CONTROL CONTINUO 
 
4.1 Introducción 
4.2 Modelado de sistemas continuos 
4.3 Controladores PI, PD y PID 
4.4 Sintonización de controladores  
 
 
Tema 5: SISTEMAS DE CONTROL DISTRIBUIDO 
 
5.1 Introducción 
5.2 Jerarquía en los sistemas de control 
5.3 Sistemas de control distribuido 
 
 
6. Bibliografía. 

6.1. Bibliografía general: 

 
* ANÁLISIS Y DISEÑO DE CIRCUITOS INTEGRADOS ANALÓGICOS 
Autores: P.R. Gray y G. Meyer 
Editorial: Prentice Hall 
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* PRINCIPLES OF DATA CONVERSION SYSTEM DESIGN 
Autores: Behzad Razavi 
Editorial: IEEE Press 
Año: 1995 
 
 
* OPERATIONAL AMPLIFIERS: THEORY AND DESIGN 
Autores: Johan Huijsing 
Editorial: Kluwer Academic Publishers 
Año: 2000 
 
 
 
* INTRODUCCIÓN AL DISEÑO LÓGICO DIGITAL 
Autores: J.P. Hayes 
Editorial: Addison-Wesley Iberoamericana 
Año: 1996 
 
 
* LOGIC AND COMPUTER DESIGN FUNDAMENTALS 
Autores: M. Morris Mano y Charles R. Kime 
Editorial: Prentice-Hall 
Año: 1997 
 
* INGENIERÍA DE LA AUTOMATIZACIÓN INDUSTRIAL 
Autores: R. Piedrafita 
Editorial: RAMA. 
Año: 2004 
 
* INGENIERÍA DE CONTROL MODERNA 
Autores: K. Ogata. 
Editorial: Prentice-Hall 
Año: 1998 
 
* SISTEMAS DE CONTROL EN INGENIERÍA 
Autores: Lewis, P. L., Chang Yang. 
Editorial: Prentice-Hall 
Año: 1998 
 
 



6.2. Bibliografía específica: 

 
7. Técnicas de evaluación. 

7.1. Técnicas de evaluación utilizadas: 

   Examen teórico-práctico 
   Trabajos desarrollados durante el curso 
   Participación activa en las sesiones académicas 
   Controles periódicos de adquisición de conocimientos 
   Examen práctico en aula de informática 
   Otras: Especificar 
   Otras: Especificar 

7.2. Criterios de evaluación y calificación: 

Criterios de evaluación: La evaluación del alumno se realizará: 
 
1º Con un examen, basado en los contenidos del Programa Teórico-Práctico de la asignatura. El examen lo 
formarán varias preguntas teórico-prácticas.  
 
2º Con la asistencia (obligatoria) a Clases de Prácticas. Para aprobar las prácticas será necesario entregar 
todos los trabajos que se propongan, asociados con las mismas, así como no tener más de dos faltas sin 
justificar. 
 
Para aprobar la asignatura será necesario tener aprobados el examen Teórico-Práctico y las Prácticas de 
Laboratorio independientemente. No se evaluará la teoría si no están superadas las prácticas  
 
 
 
 
 


